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附 录 

正文未报告部分 

附 1－指标离散化的推导过程 

令
1ln ln lnt t tx x x − = − ，由正文（10）式可得： 
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为实际劳动收入差距变化率离散测量指标，即正文（14）式。 

根据正文（8）式，并应用多元函数的一阶泰勒展开公式，可得： 
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    其中，  ,s l h 代表高、低技术部门。 

由（A-2）式得到： 
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进一步由（A-3）式可得： 
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因此，结合（A-3）式和（A-4）式，可得要素投入效应 tFA 的离散测量指标为： 
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此式即为正文（15）式要素投入效应 tFA 的测量指标。 

并且，结合（A-3）式和（A-4）式，可得生产率效应
tPD 的离散测量指标为： 
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此式即为正文（17）式和（18）式，生产率效应
tPD 的测量指标、以及其中高、低技术

部门自动化扩张与新岗位创造的影响
htPI 、

ltPI 、
htPN 、

ltPN 测量指标。 
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，对此应用多元函数的一阶泰勒展开公式，可得： 
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由（A-5）式可得： 
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因此，结合（A-1）式与（A-6）式，可得岗位更迭效应
tUP的离散测量指标为： 
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此式即为正文（16）式岗位更迭效应
tUP、以及其中高、低技术部门自动化扩张与新岗

位创造影响
htUI 、 ltUI 、

htUN 、 ltUN 的测量指标。 

综上可知，由于在离散化过程中使用一阶泰勒近似，并且实际中还存在影响劳动收入差

距的其他影响因素，因此 tFA 、
tPD 与

tUP的总和为模型对劳动收入差距变动的解释部分，

与实际收入差距 ln t 存在误差，即其他因素的影响效应 lnt t t t tOT FA PD UP=  − − − 。 
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附 2－表 5补充结果 

附表：资本与劳动密集地人工智能技术的收入分配效应          单位：% 

地区 分解项 
2001-2005 2006-2011 2012-2016 2001-2016 

变化率 贡献率 变化率 贡献率 变化率 贡献率 变化率 贡献率 

资本密

集地 

∆ln𝜔 2.3847 — 2.9301 — -5.7653 — -0.1138 — 

𝐹𝐴 -0.2588 8.9182 0.0186 0.6343 0.1835 1.5863 -0.0004 0.0100 

𝑃𝐷 0.8447 29.1034 0.6018 20.5370 0.8925 7.7157 0.7634 17.7023 

𝑈𝑃 1.3666 47.0843 0.9083 30.9976 1.8248 15.7763 1.3360 30.9784 

𝑂𝑇 0.4323 14.8941 1.4015 47.8312 -8.6661 74.9217 -2.2128 51.3094 

𝐴𝐼 2.2113 76.1877 1.5100 51.5345 2.7173 23.4920 2.0994 48.6806 

劳动密

集地 

∆ln𝜔 4.9257 — 6.2891 — 2.6018 — 4.6964 — 

𝐹𝐴 -0.3281 5.4506 -0.5071 6.9431 -0.1366 4.7499 -0.3358 6.2563 

𝑃𝐷 -0.0087 0.1437 0.3198 4.3786 0.4067 14.1481 0.2612 4.8655 

𝑈𝑃 -0.2104 3.4951 0.4476 6.1291 0.5643 19.6268 0.3110 5.7939 

𝑂𝑇 5.4729 90.9105 6.0288 82.5492 1.7674 61.4751 4.4601 83.0842 

𝐴𝐼 -0.2191 3.6388 0.7674 10.5077 0.9710 33.7749 0.5722 10.6594 

资料来源：作者利用 MATLAB 软件计算。 

 

附 3－表 7补充结果 

附表：技术与非技术密集地人工智能技术的收入分配效应         单位：% 

地区 分解项 
2001-2005 2006-2011 2012-2016 2001-2016 

变化率 贡献率 变化率 贡献率 变化率 贡献率 变化率 贡献率 

技术

密集

地 

∆ln𝜔 6.2443 — 7.1967 — 1.4709 — 5.0341 — 

𝐹𝐴 -0.4303 6.0569 -0.5499 6.6276 -0.1444 8.2063 -0.3828 6.6009 

𝑃𝐷 0.1310 1.8442 0.3305 3.9841 0.3403 19.3376 0.2806 4.8378 

𝑈𝑃 0.0860 1.2110 0.4902 5.9092 0.4840 27.5066 0.3804 6.5586 

𝑂𝑇 6.4576 90.8879 6.9257 83.4791 0.7910 44.9495 4.7560 82.0027 

𝐴𝐼 0.2171 3.0551 0.8208 9.8933 0.8243 46.8441 0.6610 11.3965 

非技

术密

集地 

∆ln𝜔 0.6580 — 1.9007 — 1.4197 — 1.4090 — 

𝐹𝐴 0.1290 19.6046 -0.2245 9.5554 -0.1913 10.2782 -0.1192 7.2355 

𝑃𝐷 0.1252 19.0334 0.2869 12.2115 0.5729 30.7709 0.3391 20.5860 

𝑈𝑃 0.0824 12.5241 0.3401 14.4722 1.0678 57.3584 0.5139 31.1980 

𝑂𝑇 0.3213 48.8379 1.4982 63.7609 -0.0296 1.5925 0.6751 40.9806 

𝐴𝐼 0.2076 31.5575 0.6270 26.6837 1.6407 88.1293 0.8531 51.7840 

资料来源：作者利用 MATLAB 软件计算。 

 

 

注：该附录是期刊所发表论文的组成部分，同样视为作者公开发表的内容。如研究中使用该
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